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Publicando mensagens nos tépicos

0O comando abaixo permite a publicagido no tépico /turtlel/cmd_vel :

rostopic pub /turtlel/cmd_vel geometry_msgs/Twist "linear:

X: 0.4
y: 0.0
z: 0.0
angular:
X: 0.0
y: 0.0
z: 0.2"

Qual flag devemos utilizar para deixar a publicagdo continua?

Obs: Vocé pode verificar a documentacéo do comando (http://wiki.ros.org/rostopic?

distro=melodic#rostopic_pub).

Selecione uma alternativa
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