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Finalizando as conexdes do braco-robd

Transcricdo

Falta realizar as conexdes dos joysticks. Conectamos o 5V de cada joystick a linha positiva da protoboard, a linha
alimentada pelo 5V do Arduino. E o GND de cada joystick sera conectado a linha negativa da protoboard, a linha

alimentada pelo GND do Arduino.
Por fim, conectamos os eixos X e Y de cada joystick nas entradas analdgicas do Arduino, Segue a relacdo de pinos:

« Eixo X do Joystick 1: entrada analdgica A0
o Eixo Y do Joystick 1: entrada analdgica Al
« Eixo X do Joystick 2: entrada analdgica A2

 Eixo Y do Joystick 2: entrada analdgica A3

Nao podemos nos esquecer de verificar se as linhas da protoboard estdo realmente sendo alimentadas corretamente

pelo Arduino.

Ao verificar que esta tudo correto, testaremos o nosso braco-robd no préximo video.

https://cursos.alura.com.br/course/arduino-robotica/task/26328
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