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/lInclui as bibliotecas que o programa precisa.
#include <OneWire.h>
#include <DallasTemperature.h>

//Define o pino do Arduino em que o barramento 1-Wi re esta conectado
#define ONE_WIRE_BUS 2

/[Cria uma nova instancia da classe OneWire para se comunicar com o sensor
OneWire oneWire (ONE_WIRE_BUSE,

/IPassa a referencia do oneWire para o objeto senso rs,
/lque foi instanciado pela biblioteca DallasTempera ture
DallasTemperature sensors ( &oneWire ) ;

void setup () {
Serial . begin (9600); //Inicia a comunicagao serial
sensors . begin (); /lInicializa o sensor

}

void loop () {
sensors . requestTemperatures (); /ISolicita a temperatura de todos 0s sensores
conectados ao barramento no pino 2

float tempC = sensors . getTempCBylndex (0); //Armazena o valor lido do sensor, em

grau Celsius.

float tempF = sensors . getTempFBylndex (0); //Armazena o valor lido do sensor, em
Fahrenheit.

Serial . print ("Temperatura: " ); //Escreve no monitor serial "Temperatura:"

Serial . print (tempC); //Escreve atemperatura em grau celsius

Serial . print ("\xC2\xBO" ); //Escreve o simbolo do grau na codificacdo UTF-8 (a
invés de ASCII)

Serial .print ("C|" ); //Escreve C e um pipe |

Serial . print (tempF); //Escreve a temperatura em fahrenheit

Serial . print ("\xC2\xBO" ); //Escreve o simbolo do grau novamente

Serial . printin  ("F"); //Escreve aletra F

delay (1000); //Espera um segundo
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