
24/07/2017 Raspberry Pi: Aula 3 - Atividade 4 Capturando as teclas do telado | Alura - Cursos online de tecnologia

https://cursos.alura.com.br/course/raspberrypi-carro-espiao-com-camera-wifi-e-sensor/task/22181 1/1

 04

Capturando as teclas do telado

No programa de controle direcional, o controle.py, criamos a função que faz a leitura das teclas direcionais. A

lógica que utilizamos foi:

Selecione uma alternativa

Nenhuma das alternativas apresentadas.A

def le_tecla():                 
    while True: 
        if tecla_comando == 'w': 
            move_frente() 
        elif tecla_comando == 's': 
            move_tras() 
        ...

B

def le_tecla(): 
    while True: 
        tecla_comando = getch.getch() 
        if tecla_comando == 'w': 
            move_frente() 
        elif tecla_comando == 's': 
            move_tras() 
        ...

C

def le_tecla():                 
    tecla_comando = getch.getch() 
    if tecla_comando == 'w': 
        move_frente() 
    elif tecla_comando == 's': 
        move_tras() 
    ...

D


