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Iniciando as conexodes

Transcricdo

Chegou a hora de realizar todas as conexdes do nosso braco-robé.

Nos ja levamos a alimentacéo (5V) e o terra (GND) do Arduino até a protoboard, e dela nds fazemos as ligacGes que os

servo motores e joysticks necessitam. A figura abaixo ilustra um pouco isso:
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Entdo, pegamos quatro jumpers, conectamos um em cada fio vermelho dos quatro servo motores, e os conectamos na
linha positiva da protoboard, ou seja, a linha alimentada pelo 5V do Arduino. Para o terra, fazemos a mesma coisa,
pegamos quatro jumpers, conectamos um em cada fio marrom dos quatro servo motores, e os conectamos na linha

negativa da protoboard, ou seja, a linha alimentada pelo GND do Arduino.

Em relacfo aos fios laranjas dos servo motores, que sdo os fios de controle, eles serdo conectados aos seguintes pinos do

Arduino:

e Controle do motorBase : pino 5
e Controle do motorBraco1 : pino 6
e Controle do motorBraco2 : pino 9

e Controle do motorGarra : pino 10
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No préximo video, terminaremos todas as conexdes do nosso brago-robo :)
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