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iZ 05
Interligacdo dos motores

Como podemos fazer a interligacio dos motores no projeto PiBOT?

Selecione uma alternativa

Podemos liga-los a um mddulo externo.

Podemos liga-los ao Raspberry Pi e ao suporte de pilhas.

Podemos liga-los diretamente ao Raspberry Pi.

Podemos liga-los somente ao suporte de pilhas.

https://cursos.alura.com.br/course/raspberrypi-carro-espiao-com-camera-wifi-e-sensor/task/22154
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