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Configurando um servo motor a um pino

Em seu projeto, Juvenaldo escreveu o cddigo necessario para informar em qual GPIO (pino) os servo
motores estdo conectados. Qual das linhas abaixo foi a linha que ele usou para configurar o servo motor

servoX ao pino PIN ?

Selecione uma alternativa

pinMode(servoX, PIN);

servoX.attach(PIN);

servoX.write(PIN);

Todas as opcdes estao corretas!

https://cursos.alura.com.br/course/robotica-brinquedo-interativo/task/29846
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