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Conclusao e Teste final

Transcricao

Para finalizar podemos executar nosso programa e acompanhar ndo sé a movimentacao do laser como também as

mensagens publicadas no aplicativo. O MQTT Dash permite algumas configuracées bem legais.

No momento de adicdo do canal de leitura, selecionaremos o tipo switch/button, em vez do tipo textual. Adicionamos o

seu nome e o tépico a ser lido.

MQTT Dash

This metric is intended for state displaying and
switching (e.g. light on/off). Or it can behave as
a simple static button. Payload is expected to be
string

Name

LaserCAT

monitoracao/lasercat/status

Também configuramos icones, cores, desmarcamos a op¢ao de ativar postagem no tépico e, por tltimo, vamos

selecionar a segunda opgdo de QoS em outras configuragdes para garantir a entrega dos pacotes.

O qos(0)

QoS(1)

QoS(2)

Note que ao selecionar o icone, temos duas opg¢des a serem configuradas porque o switch ird mudar de status conforme
receber as mensagem:
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e o paradesativado;

e 1 paraativado.

Depois disso, sé precisamos acompanhar nosso projeto completamente funcional.

cloudmaqtt

Parabéns por ter finalizado este curso! Esperamos que tenha gostado e que possa compartilhar conosco suas ddvidas no

férum ou mesmo um feedback na avaliacdo do curso.

Bons estudos!
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