Considere o
Problema de Otimizacao Quadratica
H _ 1,7 T

min f(x)=35x"Qx+q'x

sujeito a:

Ax=a

Bx <b

Xi>0,i=1,---,n
X vetor n x 1
q vetornx 1
Q matriznxn
A matrizmxn
a vetorm x 1
B matrizg x n

b vetor g x 1
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Sobre quais condigdes
este problema tem solugao?
f deve ser convexa
A matriz Q deve ser definida positiva
(todos os autovalores sao positivos)

Problema de Otimizacao de Portfolio
Qv = \v

min xT Cov x
XeRN
;

max X
X€ERN H

sujeito a
n

ZX,' =1
i=1

x72 0,i=1,---,n
Cov,hxn € a matriz de covariancia dos retornos
Itnx1 € a média dos retornos dos ativos
Xnx1 € 0 vetor de pesos da composicao da carteira
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No nosso problema de otimizacao de portfolios
Otimizacao ponderada
min ax’Cov x — (1 —a)u’x

xeR"

sujeito a

[17 51]1><nxz1
X/207i:1a"' , N

men ' Nn><r = Pm><r
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Método de otimizacao

@ Programagao quadratica sequencial € um método iterativo para
otimizacdo nao linear restrita.

@ E um método muito utilizado
e para minimizar uma fungao de muitas variaveis
e com qualquer combinagao de limites e restricdes de igualdade e
desigualdade.
@ Esses métodos resolvem uma sequéncia de otimizagao de
subproblemas, cada subproblema otimiza um modelo quadratico
sujeito a linearizacao das restrigoes.

Veja ExemplolterativoAulai5.ipynb

Sequential Least SQuares Programming

SLSQP é um algoritmo de programagao sequencial de minimos
quadrados que usa uma combinagao dos métodos classicos
QuasiNewton e BFGS.

E necessario

@ um ponto inicial xp (ponto de partida)
@ que a funcgéao seja diferenciavel
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Para finalizar
Fungdes OK
Restricoes OK
Otimizagao multiobjetivo ponderagao
Método de otimizagao SLQP

Caso Cov nao seja
semidefinida positiva
o algoritmo ndo converge
autovalor
autovetor
associado a A
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